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Modulaarne sõiduk 



Võrumaa kaitsel 

4 

Juhtimine 

Logistika 

Kiirabi 

Tehniline abi 

Pioneerid 

Luuredroonid 

Relvasüsteemid 

Sihtmärkide otsimine 

Õhutõrje 

Droonipesa 

Sidesüsteemid 

Vaatlus 



Võrumaa teenistuses 

• Pääste 

• Põllumajandus 

• Metsandus 

• Munitsipaalteenused 



Võrumaa robotiseerimise etapid 

Tase 1: Paremad tööriistad tavapärastes protseduurides 
Märksõnad: kaugjuhtimine, automaatika 
 

Tase 2: Toome inimesed ohupiirkonnast/igavusest välja 
Märksõnad: kaugjuhtimine, juhiabi funktsioonid, küberturvalisus, 
human-in-the-loop 
 

Tase 3: Robotid teevad meie eest töö ära 
Märksõnad: human-on-the-loop, human-out-of-the-loop,  
Võimaldavad tehnoloogiad: küberturvalisus, ulatuslik autonoomia 
(general AI) 



Süsteemi areng 

PARVLEMINE 

ROBOTITE SÜSTEEMI 
JUHTIMINE 

SIDE SIDE PULT 

ROBOTSÜSTEEM 

PLATVORM 

TÖÖRIISTAD 

AUTONOOMIA 

KÜBERKAITSE 

PULT 

GEOINFOSÜSTEEMID 

ANDMEHALDUS 

SIDE: PIKAD DISTANTSIS, TURVALISUS 

KASUTAJALIIDES 

ROBOTSÜSTEEM 

PLATVORM 

TÖÖRIISTAD 

AUTONOOMIA 

KÜBERKAITSE 

AI  TUGI JUHTIMISELE 

ÜHISKOND 

OMAKSVÕTT SEADUSED 

STANDARDID 

KLIENDID 

ÄRIMUDELID TEADLIKKUS 

VÄLJAÕPE 
KASUTAJA-
KOGEMUS 



Mida tähele panna 

 Kiirelt muutuvas keskkonnas võidavad kohanemisvõimelisemad 
- laiapõhjaline haridus 
- ei tohi loorberitele puhkama jääda 
- töökohad muutuvad 
 

 Noori köidavad põnevad väljakutsed 
- Eesti (Võrumaa?) kui üks inimkonna arenduskeskustest 
- maailmatasemel tehnoloogiad 
- julgus uuendada 



Aitäh! 
 


